Sistemas de Control de Tratico
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ANEXO A
DESCRIPCION GENERAL DEL SERVICIO:

AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. presenta la propuesta del servicio Integral para la implementacion y operacion
de los sistemas de deteccion de excese de velocidad en 1as vias a cargo del Municipio de Ocotlan. Jalisco.

PERIODO DE LA CONTRATACION DEL SERVICIO INTEGRAL:

El periodo de la contratacion del servicio es de 26 meses a partir de la puesta en operacion de los sistemas
de deteccion de exceso de velcoidad y finalizando la vigencia de la contratacion todos los bienes de! sislema
pasaran a ser propiedad det Municipio de Ocatfan. Para !a viabilidad de este esquema se tiene considerado
generar un promedio mensuat de 8.000 infracciones

PLAZO MAXIMO PARA LA PUESTA EN OPERACION:
A partir det *° de Septiembre del 2013.

DESCRIPCION DEL SERVICIO:

El servicio integral contempla la provision de todos I0s equipoas y sistemas necesarios para su instalacion
fisica y puesta a punto. asimismo incluye el mantenimiento preventivo y cofrectivo que se requiere dara el
buen funcionamiento dei servicio y ta operacion de todo el sistema durante el periodo a contratar

AUTOTRAFFIC S.A. de C V. para controlar los excesos de velocidad. suministra e instala los sistemas que se
describen a continuacion y cumplen con ias caractensticas exigidas

{ 1 Radar movil para deteccion de exceso velocidad todelo MultaRadar CD Marca JENOPTIK Robot GmbH
Il. 4 Displays de Velocidad con Radar Moaelo GR42C de la Marca SIERZEGA ELEKTRONIK GmbH
fl1. Centro de control para procesamiento ae infracciones:

iV Software y hardware de procesamientc de infracciones. el cual esta ccmouesto por lo siguiente:

a) 1 Servidor Marca Dell. Modelo PowerEdge R420

b’ 3 estaciones de trabajo Marca Dei %lodelo Vostro 270s

¢ 1. .mpresora Marca HP. Modelo t145%an

d) 1 rack para servidores Marca Dei: !.lodelo PowerEdge 422C

e) 1 Switch para estaciones de tranajo tlarca Delt. Modelo PowerConnect 5524

f) 3 UPS para estaciones de trabajo !4arca Tripp-Lite. Modelo OMNIS00LCD

g) 1 Servidor NAS Marca DEiL tJodelo Unico compuesto por 1SwitchMarca Dell. Modelo PowerConnect
7024: 1 Controladora NAS Jlarca Dell. Medelo NX3600: 1 Dispositivo de aimacenamiento (Cabeza de
almacenamiento) Marca De:t 'lodelo PowerVault MD3200:

h) t UPS para servidor !arca CELL Modelo Telco 2700W

L. SUMINISTRO. INSTALACION. PUESTA EN OPERACION Y MANTENIMIENTO DE LOS RADARES
MOVILESModelo MuitaRadar CD Marca JENOPTIK Robot GmbH

Especificaciones para e: sumirustro def equipamiento y semvicio de operac.on Je 10S Sistemas moviles. pata

deleccion de excesc 2¢ .eicc.0ad 0 0 3 5 6 1
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El radar movil para deteccion de exceso de velocidad Modelo-MultaRadar CD Marca JENOPTIK Robot
GmbH. mide Ia velocidad de los vehiculos a motor utilizando como principio de medida el efecto Doppler de
Radar. y realiza una toma fotografica st dicha velocidad excede los fimites establecidos.

Teniendo en cuenta la preocupacion de la poblacion y dei Municipio de Ocotlan sobre la contaminacion
electromagnética y para garantizar gue no haya ningun peligro sobre fa saiud de la poblacion. se cumplen en
las especificaciones las exigencias marcadas por ia Directiva R&TTE 1999/6/EC det Parlamento Europeo. que
indican que fas potencias de emision de antenas de radar deben debe ser como maximo 20 dBm (100 mW
EILRP)

2.- General

Los sistemas son capaces de monitorear hasta 4 carrles de circuiacion, cumpliendo con las especificaciones
descritas en este documento.

El flash utitizado para fa ifuminacion del automovil permite 1a toma a color dé las fotografias durante la noche y
atin en condiciones de poca kiminosidad. considerando que la toma serd a la parte trasera del vehiculo.

3.- Identificacion del equipo

El radar movil Mcdelo MultaRadar CD Marca JENOPTIK Robot GmbH porta una placa que. colocada en una
parte visible del nstrumento. contiene. |a informacion sigutente

s Nomore gel fabricante o su repressntante { JENOPTIK Robot GmbH)
e Numero de serie
= igeruficacion del modelo (MuttaRadar CD;

4.- ara diqital

La camara 9s de tipo fotografica a colory utiliza tecnologia digitat
£l ventcuto que aparece en la fotografia comcide con la lectura de Ja velocidad en dicha imagen.
w.a fotografia incluye de forma escrita los siguentes datos’

Limite de velocidad establecido

Velocidad del vehicuio

Fecha (Dia/Mes/Ario:

Hora (Hora/Minutos:Segunacs

indicacion del sentido de desc-azamiento del vehiculo detectado {fctografia trasera o delantera del
vehiculo detectado)

* NOmero de imagen. el cua es cZnsecutivo restaurandose unicamente cada vez que la totalidad de
las imagenes hayan sicc ~2~c.2as del radar movil

e 6 e a o

« Identificacion def carri gonce se aetecte ef vehiculo a exceso de veloc:aaa :carril 1. 2, 3 6 4) 0 0 3 5 6 2

Para garantizar la calidad de as mage~es y que estas sean aceptadas ccmz £rueba de una violacion a a
normatividad aplicable. 1a camara =:g1e saisface 1os siguientes requenmienics
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a} Lacamara digital cuenta con una resolucion de 5 Megapixeles (2456 pixeles x 2058 pixeles} que le -
permite mostrar el vehiculo infractor y el entorno gel tugar de medicion

b) Elrango dinamico es de 14 bits { Convertidor A/D)

c) La camara digital almacena junto con fas fotogratias los siuientes datos: Limite de velocidad
\ establecido. velocidad del vehiculo. fecha. hora y la indicacion del sentido de desplazamiento del
vehiculo detectado (fotografia trasera o delantera del vehiculo detectado. segun se requiera)
identificacion del carrif donde se detecta el vehicuto a exceso de velocidad

d) Para autentificacton. la seguridad de las imagenes esta resguardada por:
¢ Una firma digital
» Un formato de imagen no.comercal.
o Adicionalmente el archivo puede estar encriptado (opctonal)

e} Las fotografias son a color

&_y' La SmartCamera Ili se compone de tres elementos.Los dos prmeros se conforman por un cabezal compacto

A de camara y la unidad de computo por separado La operacion y la visualizacion son por separado de la
unidad de control manuat afiadible con ocho botones de operador y una pantatla (Monitor VGA). Los dalos de
magen se pueden transferir a través de medios de almacenameento USB o por medio de red. La conexion
entre ia unidad de computo y el cabezal de la camara es a través de una interfaz IEEE 1394 (FireWire).

L0s SmartCamera lil-Head #45.0 ROBOT SmantCamera }ii-Head C5.0 ROBOT son variantes de una sene de
cabezales de camara ROBOT Estos cabezales de camara. sin vantdadores. son de alta resolucion. digtales y
muy compactos. es decir. desarrollados especialmente para las duras condiciones t8cnicas de uso de la
vigilancia del trafico. El nucleo ge esta variante es un sensor CCD progresivo a color con 5.0 miliones de
pixeles. Este cabezal es idea: para su uso en todas las técnicas ROBOT de tomas con flash  Togos :Gs
cabezales de camara modelo SmartCamera 1li ROBOT requieren un modulo especial {SmartCamera IIitiPY
ROBOT) para el procesamients de tas imagenes. L.a MPU que se integra dependera de la aplicacion y de las
necesidades de uso tendra una potencia variable y, s es necesario. se podra operar naturalmente a una
distancia considerable de. cabezai ae fa camara.

Especificaciones ecnicas del cabezal de camara SmartCamera Il ROBOT para radar movil MultaRadar CD:

SenscrCCD . Coor
Sistema de escaneado Escaneadoprogresvo
_Resolucion_ e ____ _%5megapixeies (2456 pixeles x 2058 pixeles)
Formato de imagen CCD 85mmx71mm L 0 0 3 5 63
Conversion AD 14 bits/pixeles
Sensibilidad " De 400 nm hasta 750 nm
_Sincronizacion ... Disparo gel software y hardware

- e e LA
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intervalo de imagentipco 180 ms = o

Obturador Shutter electronico

, o 1502 1/10.000 s L
- Conextones del sistema Sincronizador  disparador. RS-422, RS-232,

FireWire (IEEE1394). mteraz (IEEE con .
__ conductor de fibra optica integrado (opcional)

_Conexion delobjeto . C-Mount e
\ _Objetvo _1.4i23mm: 1.9/36mm; 2.0/28mm )
by Alimentacion eléctrica A traves del FireWire (IEEE 1394) 0 9 V OC
=, . hasta 18V DC (externo) (entrada separada)
™)\ _Consumodecorente 600 mA o
f it Medidas (anchura x altura x 80 mmx 65 mm x 150 mm (Sin objetivo)
\\_/ ' _profundidad) o, eeisiasd e
Peso 0,650 kg (sin objetvo) B :
/ i La SmartCamera Ill ROBOT surge de la combinacion de una SmartCamera ili-MPU ROBOT y de un cabezal

/ y SmartCamera It Head ROBOT Una unidad MPU es un moduto especial necesario para la operacion de un
—" \ cabezal de camara

Las sigias MPU significan Unidad Principat de Procesamiento (del ingles MainProcessingUnit).

Una SmartCamera fil MPU ROBOT comanda el cabezal de camara canectado y procesa sus datos Una
SmartCamera {ll MPU ROBOT es un aparato extremadamente resistents. potente. sin ventiladores. que
funciona sin piezas giratorias y. por tanto. de muy alta fiabilidad

Con este sistena modular. {a puesta en practica de soluciones tecnicas es mas economica y también de mas
facil asistencia. ya que permite fa separacion de! cabezal de camara de la MPU. permitiendo distintas
posibiidades de montaje y aplicacion de 10s equipos

E! puerto USB de la SmartCamera Iit ROBOT penmite 1a conexion de memortas de masa externas siempre y
cuando estas esten formateadas en FAT32 El usuario tendra pues bajo control las piezas sujetas a desgaste
y padra reducir costes a la hora de su adquisicion.

El concepto del mando esta perfectamente a la altura de la acreditada y exitosa generacion de camaras
SmartCamera Hi ROBOT

Una MPU. combinada ¢on uno de ‘os sensores ROBOT se convierte en un equioo de medicion psrfecto para
controlar el trafico.

Especificaciones tecnicas de !a 22PL para radar movil MuitaRadar CD: 0 0 3 5 6 4
Poceso | _CUmandGe
Memoramterna Disco de estado solido
- RAM 168

- rTeam i ge il
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_Sistema operativa ___ROBOT Linux ey
Monitor ASCII. de 4 lineas. 20 caracteres por linea, para
_____ la visualizacion de datos del sistema
Conexiones 1 x sensor
1 x flash
1 x cabezal de camara SmartCamera lil IEEE
1394
1 x camara secuencial (opcional)
1xUSB20
2x USB 2.0 (opcional)
/' _ 1 xred IEEE 802.3u. 1008ase-Tx o
{ (\ ! _ClasedeproteccionlP ~ iP54
'_ J / Dimensiones (anchura x altura x 250 mm x 92 mm x 270 mm
'~ _profundidad) Sin cabezal de la camara o
' PE50 Ly AN e
5. Medicion de velocidad
) i Cuando dos 0 mas vemcu'los con vekcidades diferentes entran simultaneamente en el haz de medida. e!

radar movil anula ef proceso de monitoreo. para evitar confusiones y falsas asignaciones de Ia infraccton

Ef error maximo en a8 medicion de velocidad es de +1 Km:h para velocidades de 10 Km/h a 100 Kméh y un
error de +'% para velocidades de 100 Knvh hasta 300 Knvh.

El radar movil es capaz de detectar vehicuios con una velocidad de 10 a 300 Kméh.
La antena de radar funciona a una frecuencia de 24.1 GHz (banda K).

Para garantizar que no haya contaminacion electromagnética y siguiendo las recomendaciones -
internacionales. {a potencia emitida por 1a antena del radar es de 20 dBm (100 mW E.L.R.P.).

El sistema es capaz de wentificar el carni de circuiacién del vehiculo que es detectado a exceso de velocidad
dicha identificacion se ve en la fotografia y asemas se indica en el software administrador.

Ef sensor de radar RRS24F-SD2 es un radar moderno que consiste en una antena planar a 24.1GHz y un
DSP con electronica de evaluacion de atto desempefio. En virtud de estas caracteristicas. el sensor de radar
RRS24F-SD2 es capaz de registrar y evatuar todos 1os movinuentos de un vehiculo por encima de varios
carriles a traves de la onda del radar y formar los respectivos valores medidos

Ademas de la velocidad. el sensor de radar tambien es capaz de determinar et carrit por el que circula el
vehiculo captado. por medio de la medwcion de Ja distancia a la que se encuentra. Esto significa que kb 03 5 6 5
interrupcién de {a onda reflejada puede Jetectarse de manera fiable y as: ser gnorado

En comparacion con los sensores ce radar convencionales. [a radiacion de radar emitida es menor por un
factor de 10 a 15.
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comparable) este radar cumple con las requlaciones europeas R8TTE y por lo tanto esta conforme a la
legislacion de todos 10s paises europeos

El sensor de radar RRS24F-SD2/20 tiene un angulo de radiacion (angulo de estrabismo) de 20° (ocupado
para los radares moviles Ofertados). Esto ofrece ventajas al instalarse en la parte delantera de un vehiculo
equipado para medir ia vekocidad del trafico.

Especificaciones tecnicas del Sensor Radar RRS24F-SD2/20° para radar movit MultaRadar CD

_ Frecuenciadeemiston 241 GHz R
Potencia de salida 100 mMWEIRP (conforme a la Directiva
B e e, RSTTE)
Angulo de apertura horizontal 5°(-3dB) _—
Angulo de apertura vertical 207 (-3dB) s
Anguooeemsion . 20°
Angulo de medicion 20° con el timite de carrii
o (borde de la carreteraj e
Rango de velocidad 10 kmvh a 300 km/h o
Exactituddemedicion 10 kavh a 100 kmrh +1 km/h
) o 100 kmvh a 300 kmh +1 % e
_ Sensibilidad 3 nivetes . e
. _Sentido de medicion Acercanaose. alejandose bidireccional
. Peso. .  Aprox. 22 kg, .
Dimensiones {anchura x aitura x 294 mmx 124 mm x 49 mm

6,- Resistencia a condigiones climaticas y otros.

El radar movn sopotta temperaturas ambientes de -25°C a +70°C. S estos limites de temperatura son
superacdos los Radares Moviles Modelo MultaRadar CD Marca JENOPTIK Robot GmbH se desactivan
automaticamente para evitar una medida erronea. £ margen de los hmites 10lerados incluye un rango de
iemgeratura que va desde -20°C hasta 60°C.

=+ raoar fmovil €S Insensible a la humedad relativa del ambiente y las partes det radar movil expuestas a la
intempernie estan protegidas contra el polvo y el agua con un factor de proteccion {P54

003566

Los Radares Moviles Modelo MuitaRadar CD Marca JENOPTIK Robot GmbH respetan 0s errores maximos
tolerados para cualquier tension de alimentacion comprendida entre -10% y +20% de 12 tension elgctrica
nominal prevista. La indicacion de velocidad se anula cuando la tension de alimentacion sate de! rango en el
cual los errores de medida son mayores a los permtidos.
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1.- Flash

. - . ) . . )
El flash suministra suficiente iluminacion del vehiculo y de la matricula en cuaiquiera de 19s cuatro carriles de

circulacion. tanto que permite su identificacion en ia fotografia No es de iluminacion continua es de
lluminacion instantanea (flash). orientado hacia la parte posterior del vehtculo

Especificaciones tecnicas de ia lampara y generador ge fiash para radar movit

Potencia del flash ' 300 Ws
.Duraciondelflash .. 1/1000 s (tiempo de valor medio) ...
. Secuencia delflash 05s ‘
Alcance _460m
_Angulo de ilyminacion . Aprox. 30°
Suministrn de afimentacion 12V DC + 15%
Tension de serviclo 550V (generadade 12V DCJ
Peso ) 4.9 kg (sin lampara del flash)
Dimensiones tanchura x altura x 147 mmx 330 mm x 183 mm
profundidag)

il. SUMINISTRO, INSTALACION, PUESTA EN OPERACION Y MANTENIMIENTO DE LOS DISPLAYS DE
VELOCIDAD CON RADAR MODELO GR42C DE LA MARCA SIERZEGA ELEKTRONIK GMBH

Esnecificaciones tecnicas del display de veifocrdad con radar.

1.- Introduccion

El Display de velocidad con radar modeio GR42C de fa Marca Sierzega Elektronik GmbH mide 1a veloc:dad de
los vehiculos a mator utilizando como principio de medida el efecto Doppler de Radar.

2.. Especijficaclonas.

Los digitos de los Displays de velocioad t:enen 44 cm de aito y son de LED s. Dichos Dispiays son visibles 2
una distancia de 200m

E! Dispiay de velocidad esta construido de auminic.
Para su uso y exposicion al medic ampente. 10s Displays de velocidad pueden estar expuestos a un rango de
temperatura de -20" a 60" C. sin que esto les afecte su funcionamiento (IP 66 - protecgion contra medio

ambiente y humedad relativa)

Los Displays de velocidad tienen 1@ capacidad de deteccion de velocidad ae los vehiculos circulando hasta
199 kmvh

003567

£l margen de error de las detecciones es de +3% y un angulo de visib#:gac es de almenos 160°.
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El rango de captacion entre lecturas es de 0.5 segundos

A continuacion se enlistan las caracteristicas de este sistema:

Tamafo de digitos GR42: 44 cm.

Distancia visible: aprox. 200 m

Caja protectora/Carcasa: Aluminio.

Alimentacion eféctnca: 12V.

Corriente: max. 15A

Temperatura de operacion. -20 “C a2 60 °C.

Rango de Medicion: 3 a 199 km/h.

Frecuencia del Sensor de Radar: 24.125 GHz (Radar Doppler).
Precision: + 3%

Angulo de Lectura: 160°.

Superficie *4akroion

Velocidad de Actualizacion: § 5 segundos

Numero de regrstros: 208.895

Despliegue ae colores (multicolar 16.000 (sin azuli
Peso aprox 16 kg

L0os Displays de velocidad contendran la feyenda escrita y el diseno que determine el Ayuntamisnto de
Ocotian y cuentan con la caracteristica de variacion de colores. de la siguiente forma

a} Verde: vehiculos circuiando por abajo del kmite de velotidad.

b) Amarillo: vehiculos circutando dentro de Ia tolerancia del Radar movil Modele MultaRadar CD Marca
JENOPTIK Robot GmbH

¢) Rojo: vehiculos circulando 3 una velocidad superior a los limites establscidos.

Los Displays de velocidad cuentan con un modulo para el analisis de datos en el centro de control. asi como
conexion Bluetooth y registro de datce nasta por 200.000 mediciones como mimmo

ill. ADQUISICION. INSTALACION. PUESTA EN MARCHA DE LOS SOFTWARES DE VELOCIDAD MARCA
AUTOTRAFFIC. HARDWARE Y MANTENIMIENTO NECESARIO PARA EL PROCESAMIENTO DE LAS
INFRACCIONES.

Especificaciones tecm:cas para software y hardware de procesamiento

1.- Suministro 0 0 3 5 6 8
ESPECIFICACIONES TECNICAS PARA HARDWARE Y SOFTWARE DE PROCESAMIENTO:

El Haraware ze crccesamiento de infracciones con los softwaresmodetos e-Driving Control Marca AutoTraffic.
necesaros cara el procesamiento de fotografias tomadas por los equipos de radar de velocidad que se

IR L
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realicen durante 1a vigencia del contrato. es instalado en el lugar que determine el Ayuntamiento de Ocotian a

Sistemas de Contro! de Trafico
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traves de la Secretaria de Administracion y el area usuaria. otorgando un espacio para la instalacion y
operacion del Hardware y Software y las actividades del personal de Autotraffic

Autotraffic SA de CV suministra el hardware necesario para los softwares administradores Marca
AutoTraffic y procesamiento de tnfracciones por exceso de velocidad

Las caracteristicas y marca propia de cada sistema que compone el hardware estan especificadas dentro de
la propuesta técnica

2.- Especificaciones def Hardware de procesamiento

Para llevar a cabo ei pracesamiento de las infracciones. se considera en la propuesta el suministro
de un lote de hardware que cumple con al menos las siguientes caracteristicas:

a) 1 Servidor

Marca Dell. Modelo PowerEdge R420

Caractensticas.

Procesador. 2 x Procesador intek® Xeon® E5-2430 2.20GHz2. 15MB Cache. 7.2GTfs QP!
Turbo. 6C. 95W

Tipo y velocidad memorta DIMM: 1600 MHz RDIMMS

Capacidad de memoria: 2 x 16GB RDIMM, 1600 MT/s, Standard Volt. Duel Rank

Discos duros: 2 x Disco Duro Hot Plug 2TB 7.2K RPM Near-Line SAS 6Gbps 3.5 pulgadas
en RAID 1

Tarjeta de red: Adaptador Gigabit Ethiernet integrado de doble puerto

Alimentacion: Fuente de poder redundante de 550w

Chasis para Rack 3.5

Unidades Opticas. DVD. SATA

SistemaOperativo: Windows Server® 2012.Standard Edition

b) 3 Estaciones de trabajo
Marca Dell. Modelo Vostro 270s

Caractersticas

Procesador Tercera generacion del procgsador Intel®Core ™ i3-3220

Memoria: 4GB de Memoria un solo Canal DDR3 SDRAMa 1600MHz. 1 DIMM

Disco Duro: Disco Duro SATA de 500GB 7200 RPM (3.0 Gbrs). 16MB Cache

Unidad optica: Unidad de 16x (DVD +- RW). lectura y escritura de CD/DVD

Conectividad: Ethernet 1010011000 integrada

Sistema Operativo:Windows 7 Profesional

Teclado: Teclado Deil KB212-B USB, Espariot g
Mouse: Mouse Deli optico USB MS111 0 035 69
Monitor:Monitor Dell Serie (N IN2030M de 20*. VGA :DVI-D

5’” = N
AR &7 e
’”"?%1733*@3?’&’@@3”
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c¢) 1 Impresora
Marca HP. Modelo M451dn

Caracteristicas:
e Calidad de impresion en negro (optima): Hasta 600 x 600 ppp

e Calidad de impresion en color (optima): Hasta 600 x 800 ppp
e Tecnologta de impresion: Laser color en linea

o Ciclo de trabajo {mensual. A4)' Hasta 40 000 paginas

¢ Volumen de paginas mensuales recomendado; 750 a 2000

/7 e Memoria estandar. 128 MB
l’ [\ ! *  Memoria maxima: 384 MB
v/

N

« Velocidad del procesador: 600 MHz

st d) 1 Rack para servidores
Marca Dell. Modelo PowerEdge 4220
AR Caracteristicas
g « Espacios de la unidad de rack. 42U con puertas y paneles laterales

e 1 KMhtae 1U inciuye teciado. touchpad y monitor de 18.5" LED con rieles

e) 1 Switch para estaciones de trabajo
Marca Dell #4odelo PowerConnect 5524

Caracteristicas’

Tipos de puertos
e 24 puertos de conmutacion Ethemnet Gigabit 10/100/1000BASE-T con deteccidn automatica
e 2 puertos SFP+ para compatibilidad con medios de fibra

Configuracion de puertos
e Negociacion automatica de la velocilad. modo diplex y control de fluc MDIMDIX
automatico; duplicacion de puertos: control de tormentas de difusion Ethernet
(IEEE802.3az) con eficiencta energetica por configuracién de puerto

Gestion
e Interfaz basada en WEB
o Configuracion automatica de iSCSI

Chasis
e 440 x255x43.2 mm(An. x Pr. x Al.)

o Kitde montaje en rack de U incluido
e Peso aproximado: 3.33 kg (7.35 libras)

f) 3 UPS para estaciones de trabajo 0 0 3 5 7 0
Marca Tripp-Lite. Modelo OMNIS0OLCD
Caracteristicas:

o Capacidad de salida en Voit Amperes {VA): 900

=TS A Je
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Entrada

Bateria

Capacidad de salida en vatios twatts): 475

Voltaje(s) nominal(es) de Salida Soportado(s}. 115V: 120V
Compatibilidad de frecuencia: 60Hz

Regulacion del voltaje de salida (modo bateria)- 115V (+- 5%)
Receptaculos de salida integrados det UPS- 8 tomacorrients(s) 5-15R
Tomacorrientes con supresion de sobretensiones unicaménte: 4 tomacorrientes U
tomacorrientes de sobretension unicamente

Corriente de entrada clasificada {a carga maxima): 12A
Voltaje(s) nominal{es) de entrada soportado(s) 120V CA
Tipo de conexion de entrada del UPS: 5-15P

Autonomia con carga completa (minutos): 3 min (475w}
Autonomta con media carga (minutos): 10 min. (240w)

g) 1 Servidor NAS Marca Defl tAodelo Unico que incluye el siguiente equipamiento.

»~ 1Switch
Marca Dell. tooetoPowerConnect 7024

Caracieristicas.

-

:100S de puerntos

24 puertos de conmutacion Ethernst Gigabit 10'100°1000BASE-T de deteccion automatica

4 puertos combo Ethernet Gigabit (SFP o 10/100:1000)

Configuracion de puertos
Negociacion automética de la velocidad. modo auplex y control de flujo. MDIMDIX
automatico: duplicacion de puertos: duplicacion de puertos basada en el flup. control de

Gestion
.

Chasis

» 1 Controladora NAS
Marca Dell, Modelo NX3600

tormentas de difusion. EnergyEffcient Ethernet (IEEES02.3a2)

Interfaz hasada en WEB
Configuracion automatica de iSCS!

440 x 460 x 44 mm (An. x Pr. x Al.)
Kt de montaje en rack de 1U incluido
Peso aproximado: 6.35 kg/14 libras (7024

Caracteristicas:

Memoria por dispositivo 24 GB
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e« Compatibilidad de protocolos CIFS/SMB v1.0. NFS v3. iSCSEL. NOMP 4. Active Directory.
LDAP. NIS (servidor de informacion de red) (NiS). protocoio de tiempo de red (NTP),
protocolo simple de tiempo de red (SNTP). protocolo simple de admimistracion de redes
(SNMP). protocolo de resolucion de direcciones (ARP). agregado de entaces (IEEE
802.3ad). equilibrio adaptable de fa carga (ALB}

Total de puertos de conectividad det cliente 4 puertos ds 1 Gb por dispositivo
Total de puertos de conectividad SAN 4 puertos de 1 GbE por dispositivo
Cantidad max. de recursos compartidos de CIFS por cluster NAS 1024
Tamano max. de recursos compartidos 576 T8 por dispositivo

Tamario max. de cada archivo 4 TB

Profundidad max. de directorios 512

e Cantidad max. de volimenes virtuaies NAS 512 (256 por dispositivo)

o Cantidad max. de usuarios/grupos locales en un cluster NAS 300

® o o o

Alimentacion

e Potencia en vatios Salidade 717 W

e CAde %0V a CA de 264V auto rango. 47 Hz/63 Hz. Nota Este sistema tambien esta
aisenado para ser conectado en sistemas de alimentacion de Ti con un voitaje de fase
a fase que no excedalos 230 V

+ Disipacton de calor 2443 BTUshr. Nota: La disipacion del ¢alor se calcufa en funcion de la
clasificacion en vatios de la fuente de alimentacion Los valores son para el sistema entero
que incluye el chasis y dos controladoras

Fisico (por disposttivo con controladora doble)

e Altura 8.64 cm (3.4 pulg.)

e Ancho 44.63 cm (17.8 pulg.) (no incluye bridas del rack;

e Profundidad 81.30 cm (32.0 pulg.) {incluye cubierta y controladoras instaladas)
e Peso maximo 69.5 Ibs

1 Dispositivo de almacenamiento {Cabeza de aimacenam:ento:
Marca Dell. Modelo PowerVault MD3200

Caracteristicas.

e 12 Unidades de discos de 2 TB a 7200 RPM Near-L:ne SAS 8Gbps 3.5

e (Cuatro RJ-45 Ethemet de 1 Gb para la coneclividad de nosts un x4 SAS de 6 Gb para Ia
expansion de unidades. un RJ-45 1Bb Ethemet de 1 Gb para t1a administracion remota, un
PSi2 serial para administracion del servicio

003572
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e Rango de voltaie de entrada 90 a 264 V CA

¢ Rango de frecuencia 47 a 63 Hz

e Corniente de entrada maxima a potencia nominal 55 A para 10 ms 0 menos. 25 A para 10 a
150 ms

Condiciones operativas ambientales

e Temperatura En funcionamiento de 1C" a 35 °C (50° a 95 °F) con una gradacion de
temperatura maximade 10 “C por hora

!
\ « Humedad relatva En funcionamiento. de! 20% at 80% (sin condensacion} con una
\ gradacion de humegad maxima del 10% por hora

e Altitud En funclonamiento -16 a 3048 m (-50 a 10000 pres)

h) 1 UPS para servidor y NAS
Marca Dell. Modelo Teico 2700W

e Valor nominal de alimentacion: 2700 vatios

e Tiempos de ejecucion: § mnutos con carga maxima. 14 minutos con media carga

s Voltajes de entrada. 110. 120. 127 V CA

e oltajes ae salida: 110. 120. 127 V CA

e Conexion de entrada: (1) NEMA L5-30P

e Receptaculos de salida NEMA L5-20R (X1). NEMA 5-20R (X2) (EC 320 C13 (X2)

e =spectficaciones fisicas (ancho x altura x profundidad - peso). 17.2" x 8.75" x 17" - 733 b
+ Disipacion de calor en modo normal 8TU/hr 461

3. icaci are de velocidad e-Drivi rol fic:

Ei software de velocidad e-Driving Control Marca AutoTraffic S. A. ae C v esta desarrotlado con tecnologia
NET en conjunto con el potente motor de pase de datos Microsoft® Windows™ SQL Server para el
procesamiento de las imagenes tomadas por el radar MuitaRadar CC &' software e-Driving Control cuenta
con un apartado para poder cargar las imagenes al sistema. @l cua se encarga de validar que haya sido
tomada por un radar y ubicacion validos. como prueba prnncipai ge ‘a infraccion permanece el fichero de
imagen ariginal generado por la camara fotografica Imprime una sena. clara para constar que ia fotografia se
encuentra en su estado original y no fue violada.

Esta fotografia o una copia de la misma. es tratada en el software de procesamiento, para intraductr y
completar los datos necesaris para tramitar las multas 0 0 3 5 7 3

E! procesamiento funciona de forma semsautomatica. de manera aue e: scftware introduce automaticamente
aquellos datos disponibtes en la fotografia como (0 es. Lugar del sucesc ..mite de velocidad. velocidad de
vehiculo. Fecha (Dia. mes y anoj y hora del suceso incluyendo horas m:~utds y segundos. tipo de sistema
que tomo la fotogratia y tipo de vehiculo ya sea ligero o pesado. permitienss sue pueda alimentarse de forma
manual con 1os datos de la placa vehrcular y el articulo viotads

R A R
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Optimiza las imagenes para mejorar la tegibilidad de las placas y la calidad de la imagen mediante la
manipulacion de caracteristicas como briffo y contraste.

En el caso de que una smagen tomada por !a camara no cumple con ias caracteristicas necesarias para su
procesamiento es descartada. registrandose el motivo por el cual no cumple. para fines estadisticos.

El sistema genera logs de eventos de i0s procesos gue Sean Hevados a cabo. cada imagen cuenta con
informacion de cuando fue tomada. quien. y cuando fue procesada

El software de procesamiento de datos cumple ademas con las siguientes caracteristicas generales:

a) Functona mediante la arquitectura cliente - servidor.
b) E! motor de base de datos es SQL Server.
¢) Cuenta con seguridad at ingreso mediante un usuarto y contrasena. ademas de eslablecer roles para
los usuarios
d) Cuenta con un modulo administrador para el alta. baja y modificacton de los usuarios. dispositivos,
ubicaciones y demas informacion necesana para el monitoreo de velocidad
e) Cuenta con un madulo de carga de imagenes aue pueds autentificar y verificar cualquier
archivo generado por los sistemas y confirmar su procedencia mediante:

e Laverfficacion de la extistencia de metadatos obligatorios como la velocidad, ubicacion. etc.

e Laverificacion de un incidente si ya ha sido procesado por el sistema.

* Rechaza conuuntos de datos de puntos de Monitoreo que no se encuentren registrados en el
sistlema

¢ _ainformacion es obtenida de las camaras ya sea por protocolo FTP en caso de ser en linea 0
mediante USB.

f) Cualquier dato obtenido por ias camaras de radar es almacenado stn cambios, cualquier
procesamiento o modificacion es realizado en una copia de !a misma imager.

g) Estaen idioma espafio!

h) Eloperador selecciona el dia a procesar y el sistema despecha las imagenes cargadas previamente
en el sistema a cada operador automaticamente.

i) Cuenta con una base de datos donde se archivan 10s incidentes. y estos se pueden consuitar
posteriormente.

j) Cuenta con un madulo de repontes. donde se obtiene informacion resumida a partir de los datos
almacenados en la base de datos

En la pantalla de procesamiento dei software e-Driving Contro! aparece la imagen registrada y se puede
realizar un acercamiento de cualkquier parne de dicha imagen. este acercamiento puede ser observado en ia
misma pantalla para la facil identificacion de :a matricula por parte del operario.

En ta misma pantalla aparecen los siguientes narametros y pueden ser visibles en la misma fotografia

003574

a) Numero de fotograf:a
b) Lugar donde ocurrio & Sucesc
c) Limite de velocidac es:abecoc
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d) Velocidad del infractor

e) Hora del suceso horas. minutos y segundos

f) Fecha del suceso con dia. mes y ano ic’ Y,

a) Tipo de sistema con et que se realizo la fotografia m'm ’“24" gfg "fff

h)  Tipo de vehiculo g uag

Asi tambien el software cuenta con los siguientes elementos
- Espacio para introducir la matricula del vehiculo
- Botn de busgueda
- Boton de infraccionar
- Boton de descartar
- Controles de brillo, contraste y saturacion
- ldentificacion de carrit de vehicuio a exceso de velocidad

Ef sistema cuenta con acceso protegido por usuario y contrasena el cual debe ser escrito al inicio de cada
sesion. una vez el ingreso ha sido probado se tendra acceso a los apartados segun el nivet de cada usuario
ingresado al sistema. como lo son et modulo de importacion. Usuarios. Direcciones. Dispostivos, Reportes
con fos cuales se puede administrar cada parte del sistema.

b:"u,, El software de vefocigade-Driving Control Marca AutoTraffic cuenta con una doble verificacion fa cual consiste
> en revisar pnmero las caracteristicas fisicas del vehiculo como la marca, modelo y color y si estas coinciden
visuaimente con fa imagen que se muestra en ese momento se valida y a partir de ese nstante la fotografia
es procesada como una infraccion. En caso de que la 1magen no coincida con las caracteristicas mostradas
esta sera gescartada. contando con un catalogo para dicho proposito.

Esta interaccion se realiza directamente con la base de datos de la dependencia a cargo de dicha informacion
y cabe menctonar que el sistema se puede agaptar a diversos modos de comunicacion por ejemplo el uso de
WEB services para la obtencion de datos

Todas las infracciones realizadas pueden consultarse en el mismo sistema y pueden ser impresos de manera
individual.

Aunado a esto fa variedad de reportes estadisticos con los que cuenta el sistema nos permite conocer et
desempeito y comportamiento de la apicacion.

PROCESAMIENTO DE FOTOGRAFIAS DE LOS VEHICULOS DETECTADOS A EXCESO DE VELOCIDAD.

AUTOTRAFFIC S. A de C V es el responsable de realizar las diversas actividades que se requieran para
flevar a cabo el procesamiento oe las fotografias de [os vehiculos detectados a exceso de velocidad con el fin
de que a partir de este brocedimento se proceda a generar las infracciones que correspondan.

El Municipo de QOcotia~ autorizara Ia interconexion a la base de datos de padron de vehiculos para “consutta’

de infractores y procesamento de las respectivas infracciones y a la base de datos de propietarios d 0357 5
vehiculos para ei registro ae la infraccion y obtencion de montos de pago. Esta consulta sera llevada a cabo m

estara protegida metiante una doble consulta a fas bases de datos a fin de evilar €i procesamiento de la

fotografia con ~formacion erronea y el posterior envio de infracciones a destinatanos diferentes a los que

contenga &: 2acror £statal Vehicular
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VIl. MANTENIMIENTO PREVENTIVO Y CORRECTIVO DE LOS RADARES MOVILES, AS| COMO DEL
HARDWARE Y SOFTWARE DE PROCESAMIENTO.

AUTOTRAFFIC S. A. de C. V. considera en su propuesta dar el mantenimiento preventivo y corractivo de los
radares movies. asi como del hardware y software de procesamiento durante la vigencia del contrato. Por to
que estan considerados todos los materiales. herramientas, refacciones. servicios, asistencias y mano de
obra que resulten necesarios para que todos y cada uno de los equipos se encuentren en condiciones de dar
el servicio objeto de este servicio

El servicio de mantenimiento preventivo al equipo de sistema de deteccion de infractores de velocidad moviles
y se realiza de manera mensual y comprende las siguienites actividades.

Descripcion
ESTE DOCUMENTO
SERVICIO/MANTENIMIENTO SISTEMAS MOVILES TE DE
SEIENTA PUBLICA
» Limpieza exterior de los sistemas Mu,.,,ggﬁﬁgg
« Limpieza especial de! iente de la camara COTLAN,

« Ajuste de tornillos. tuercas y uniones numﬂn,,, e VALIGES
. P{:rgado de disco duro %ﬁmﬁ%%&%ﬁf TaTeAN AL
« Verificacion de calibracion y correcto funcionamiento gel equipo

+ Revision de software de operacion

« Verificacion de estado de ¢ableado

« Diagnostico de software de operacior

+ Rewision de niveladores del sistema

Cuando se detecte en el mantenimiento preventivo que es necesario realizar aiguna accién correctiva,
AUTOTRAFFIC S.A. de C.V informara por escrito de este hecho. indicando el diagnostico y tiempo de
solucion. el cual no debera exceder de ios 60 dias habiles bajo aprobacion por escrito del Municipio de
Ocotlan.

El mantenimiento correctivo y suministro e instalacion de refacciones en ningun momento sera imitativo

Vill. REFACCIONES NECESARIAS QUE GARANTICEN EL BUEN FUNCIONAMIENTO DE LOS
SISTEMAS (HARDWARE Y SOFTWARE).

AUTOTRAFFIC S.A. de C ¥ consicera para el calculo de ia propuesta las refacciones que garanticen ! duen
funcronamiento de los sistemas s:n :imite en el suministro durante Ia vigencia del servicio

IX. PERSONAL DE OPERACION PARA RADARES, DESCARGA Y PROCESAMIENTO DE FOTOGRAFIAS
DE VEHICULOS DETECTADOS A EXCESO DE VELOCIDAD.

AUTOTRAFFIC S 4 ze . suministrala mano de obra para la operacion de los radares moviles y descarga

de fas fotografias C.enta con personal calificado y capacitado para la operacion y manejo de los equipog. 0 3 57 6
{

siendo responsan€ 2€ ‘as obligaciones. derechos y funciones que se generen durante el servicio, y en
entendido Gue -a re-acion laborai se genera entre AUTOTRAFFIC S.A de C.V y el personal designado.
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AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. es el responsable de la operacion de los sistemas moviles de acuerdo
siguiente esquema

a) Radares moviles para deteccion de exceso de velockad: Estos sistemas son operados por personal
experto de AUTOTRAFFIC S.A de C.v con capacidad tecnica y etica suficientes.

Estos sistemas operan en tumos de 7 horas al dia. 6 dias a fa semana de acuerdo a las instrucciones que
emitira el Municipio de Ocotian.

X. AUTOTRAFFIC S.A. DE C.V. ENTREGARA AL MUNICIPIO DE OCOTLAN DENTRO DE LOS §
PRIMEROS DIAS DE CADA MES REPORTES ESTADISTICOS ACERCA DE LAS INFRACCIONES
PROCESADAS Y ENVIADAS A SEPOMEX.

Estos reportes mensuales incluiran [a siguiente informacion.

« Infracciones procesadas en el periodo correspondiente. en caso de que el Municipio de Ocotlan tenga
acceso a bases de datos de padrones vehiculares de otras entidages. AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. es capaz
de procesar las infracciones comrespondientes

* Infracciones entregadas a SEPOMEX para su envio en el periodo correspondiente de placas de!l Estado de
Jalisco.

+ Vehiculo con velocidad mas alta en el mes indicando fecha. hora y ubicacion en el periodo correspondiente

« Los 10 vehiculos con mayor cantidad de infracciones en el periodo correspondiente

+ Total de imagenes descartadas y los motivos en el periodo corespondiente

« Cantidad de imagenes canturadas y procesadas en el periodo correspondiente.

XI. AUTOTRAFFIC S.A- DE C.V. SUGERIRA DENTRO DE LOS TREINTA DIAS SIGUIENTES A LA FIRMA
DEL CONTRATO. LOS PUNTOS DE MONITOREO DE LOS SISTEMAS MOVILES Y PRESENTARA UN
ESTUDIO CON MEDICIONES DE VELOCIDAD EN DICHOS PUNTOS, EXPLICANDO LAS RAZONES DE
SU SUGERENCIA.

Estos puntos sugeridos por AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. deberan ser aceptados por parte del Municipio de
Ccotlan y el Area Usuaria en un plazo maximo de una semana. Este proceso de definicion de los puntos de
monitoreo esta contemplado dentro del piazo de 16 semanas previsto para la puesta en operacion del sistema

XHi. AUTOTRAFFIC S. A. DE C.V. PROVEE EL MOBILIARIO NECESARIO PARA LA INSTALACION DEL
HARDWARE Y SOFTWARE.

XIll. AUTOTRAFFIC S. A. DE C. V. PROVEERA E INSTALARA LA SENALIZACION PARA EL PROYECTO
PARA LA PREVENCION DEL EXCESO DE VELOCIDAD. de acuerdo a las pautas. el disefio. tamafio

material, cantidad y ubicacion de la sefalética como lo establezca el Municipio de Ocotlan, dicha informacion
se le dara a conoger a Autorraffic S.A. de C.V., y en todo momanto cumplira con los estandares y en armonia
al mobiliario ya existente. :

XIV. TODOS LOS PERMISOS, ACOMETIDAS ELECTRICAS Y DEMAS AUTORIZACIONES REQUERIDAS
PARA LA IMPLEMENTACION DEL PROYECTO DEBERAN DE SER TRAMITADOS, VALIDADOS Y/O
OTORGADOS POR EL MUNICIPIO DE OCOTLAN.
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Dicho procesamiento es semiautomatico. puesto que el operador sdlo ingresa la informacion basica del
vehiculo y la informacion restante es obtemida de manera automatica a partir de la misma fotografia como

1. Lugar donde ocurrio el suceso

2. Limite de velocidad establecido

3. Velocidad del infractor

4. Hora del suceso horas. minutos y segundos

5. Fecha det suceso con dia. mes y ano

8. Tipo de sistema con el que se realizo ia fotografia
7 Tipo de vehiculo

" La informacton del propletario. las caracteristicas del vehicufo. monto de pagc. lineas ¢e captura y demas

informacion relevante para !2 impresion de las infracciones debera ser proporcionada por 18 dependencia a
cargo de dicha informacion y sera obtenida a partr de Ia doble consulta. la cual durante |2 primera consuita el
operador confirma la informacion del vehicuio como modelo. color y marca de manera visual al momento de
procesar la fotografia. una vez confirmado que la informacion es del vehiculo de ia foto que se procesa en ese
momento se debe obtener en una segunda consulta ta informacion del propietar:o, asegurando asi que sea la
correcta y es registrada de manera automatica a 1a base de datos dei sisterna para la postenor impresion de
la infraccion

En caso de no corresponder cualquier informacion o en 2aso de que la foto no sea claramente sujeta a

infraccian. se cuenta con un catalogo de causas de descarte. para poder seleccionar la causa de rechazo de
dicha imagen.

IV. ADQUISICION DE CONSUMIBLES E INSUMOS NECESARIOS PARA EL PROCESO DE
INFRACCIONES POR EXCESO DE VELOCIDAD:

AUTOTRAFFIC S A. de C.V. considera el summistro de consumibies e insumos necesarios para el proceso
ge -nfracciones por exceso de velocidad. Es decir. se proveen todos los materiales que durants fa
funcionalidad del servicio se requieran para cumplir con el objeto del mismo por el iempo que durara la
prestacion def servicio correspondiente.

V. IMPRESION Y ENSOBRETADO DE LAS BOLETAS DE INFRACCION. ESTE PROCESO CUMPLE CON
LAS SIGUIENTES CARACTERISTICAS:

« Impresion de los archivos digitales generados por e soitware de procesamiento en boleta via impresion
digital con "DATO VARIABLE" tamano carta a cotor a dos caras.

* Impresion de los archivos digitales generaaos po- ei software de procesamvento. via impresior dwgital
tamaro 1/2 canta a colof

« Proceso de concurrencia de tas piezas (boleta de fraction y sobre) para su ensobretado

+ Ensobretado de boleta. asi como de cierre y engrapaco de acuse de recibo en et sobre

» Clasificacion y entrega de sobres

» Entrega a SEPOMEX para su distribucion a razo ae paguetes de 10.000 piezas

« Cantidad de tintas: Seleccion de color

« Tipo de impresion’ Offset 0 0 3 5 7 8

VI. ENVIiO DE LA lNFRACClQN CON AL MENOS 2 VISITAS AL DOMICILIO DEL INFRACTOR EN UN
PLAZO NO MAYOR A 50 DiAS. DICHO ENVIO SE REALIZA A TRAVES DEL SERVICIO POSTAL
MEXICANO (SEPOMEX) E INCLUYE DOS INTENTOS DE ENTREGA.
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Vil. MANTENIMIENTO PREVENTIVO Y CORRECTIVO DE LOS RADARES MOVILES, AS| COMO DEL
HARDWARE Y SOFTWARE DE PROCESAMIENTO.

AUTOTRAFFIC S. A. de C. V. considera en su propuesta dar e mantenimento preventivo y correctivo de los
radares movilas. asi como del hardware y software de procesamiento durante la vigencia del contrato. Por lo
que estan considerados todos fos Materiates. herramientas. refacciones. servicios. asistencias y mano de
obra que resulten necesarios para que todos y cada uno de fos equipos se encuentren en condiciones de dar
el servicio objeto de este servicio,

£l servicio de mantenimiento preventivo at equipo de sistema de deteccion de infractores de velocidad moviles
y se realiza de manera mensual y comprende las siguientes actividades.

Descripcion
SERVICIO/MANTENIMIENTO SISTEMAS MOVILES .
= TE Dogy,

o ) ‘ ME
« Limpieza exterior de 0 sistemas S\ C%SEPARTE oe ©
« Limpieza especial del lente de la camara xS DEL. é\’gg PUBLICA
« Ajuste de tomnillos. tuercas y uniones UNIC(pAELRDNO
+ Purgado de disco duro i Congy
= Verificacion de calibracién y correcto funcionamiento dei equipo EANO HUNICIpg JALISCo
+ Revision de software de operacion S TRACION 253 gy AN, JAL,

« Verificacion de estado de cableado
- Diagnostico ae software de operacion
+» Revision (e niveladores del sistema

cuando se detecte en et mantenimento preventvo que es necesano realizar alguna accidn correctiva
AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. informara por escrito de este hacho. indicando el diagnostico y tiempo de
solucién, el cual no debea exceder de los 6C dias habiles bajo aprobacion por escrito del Municipio da
Ocotlan.

El mantenimiento correctivo y suministro e instalacion de refacciones en ningin momento sera limitativo.

VIll. REFACCIONES NECESARIAS QUE GARANTICEN EL BUEN FUNCIONAMIENTO DE LOS
SISTEMAS (HARDWARE Y SOFTWARE).

AUTOTRAFFIC S A de C.V. considera para el calculo de 1a propuesta las refacciones que garanticen et buen
funcionamiento de los sistemas sin limite en el suministro durante 1a yigencia del servicio.

IX. PERSONAL DE OPERACION PARA RADARES, DESCARGA Y PROCESAMIENTO DE FOTOGRAFIAS

DE VEHICULOS DETECTADOS A EXCESO DE VELOCIDAD.

AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. sumimistra |a mano de obra para Ia operacion de 10s radares moviles y descarga 0 0 3 5 7 9
de las fotografias. Cuenta con personal calificado y capacitado para ja operacién y manejo de 108 equipos.
siendo responsable de las obligaciones, derechos y funciones aue se generen durante el servicio, y en el
entendido que la relacion laboral se genera entre AUTOTRAFFIC S A ae C v y el personal designado.
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AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. es el responsable de la operacion de los sistemas moviles de acuerdo ai
siguiente esquema.

a) Radares moviles para deteccion de exceso de velocidad: Estos sistemas son operados por personal
experto de AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. con capacidad tecnica y ética suficientes.

Estos sistemas operan en tumos de 7 horas ai dia. 6 dias a la semana de acuerdo a las instrucciones que
emitira el Municipio de Ocotlan.

X. AUTOTRAFFIC S.A DE C.V. ENTREGARA AL MUNICIPIO DE OCOTLAN DENTRO DE LOS 5
PRIMEROS DIAS DE CADA MES REPORTES ESTADISTICOS ACERCA DE LAS INFRACCIONES
PROCESADAS Y ENVIADAS A SEPOMEX.

Estos reportes mensuales inciuiran la siguiente informacion:

« Infracciones procesadas en el periodo correspondiente. en caso de que el Municipio de Ocotlén tenga
acceso a bases de datos de padrones vehiculares de otras entidades. AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. es capaz
de procesar tas infracciones correspondientes.

+ Infracciones entregadas a SEPOMEX para su envio en el periodo correspondiente de placas del Estedo de
Jalisco

» Vehiculo con velockdad mas alta en el mes indicando fecha. hora y ubicackon en el periado correspondiente

» Los 10 vehiculos con mayor cantidad de infracciones en el periodo correspondiente

+ Tota! de imagenes descartadas y los motivos en el periodo correspondiente.

« Cantidad de 1magenes capturadas y procesadas en el periodo cofrespondiente.

XI. AUTOTRAFFIC S.A. DE C.V. SUGERIRA DENTRO DE LOS TREINTA DIiAS SIGUIENTES A LA FIRMA
DEL CONTRATO. LOS PUNTOS DE MONITOREO DE LOS SISTEMAS MOVILES Y PRESENTARA UN
ESTUDIO CON MEDICIONES DE VELOCIDAD EN DICHOS PUNTOS, EXPLICANDO LAS RAZONES DE
SU SUGERENCIA.

Estos puntos sugeridos por AUTOTRAFFIC S.A. de C.V. deberan ser aceptados por pafte de! Municipio de
Ocotldn y el Area Usuana en un ptazo maximo de una semana, Este proceso de dsfinicion de fos puntos de
monitoreo esta contempiado dentro det piazo de 16 semangs previsto para la puesta en operacién del sistema

XiI. AUTOTRAFFIC S. A. DE C.V. PROVEE EL MOBILIARIO NECESARIO PARA LA INSTALACION DEL
HARDWARE Y SOFTWARE.

XIll. AUTOTRAFFIC S. A. DE C. V. PROVEERA E INSTALARA LA SERALIZACION PARA EL PROYECTO
PARA LA PREVENCION DEL EXCESO DE VELOCIDAD. de acuerdo a las pautas. el disefio. tamafio.
materigl, cantidad y ubicacion de la seAaletica comc 0 establezca el Municipio de Ocotlian. dicha informacion
se le daré a conocer a Autotraffic SA. de C V. y en todo momento cumplira con los estandares y en armonia
al mobiliario ya existente.

XIV. TODOS LOS PERMISOS, ACOMETIDAS ELECTRICAS Y DEMAS AUTORIZACIONES REQUERIDAS
PARA LA IMPLEMENTACION DEL PROYECTO DEBERAN DE SER TRAMITADOS. VALIDADOS Y/O
OTORGADOS POR EL MUNICIPIO DE OCOTLAN.
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